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Oppgave 1 :

a) Gitt to matriser

A =

 3 4 −2
1 1 −2
1 2 0

 og B =

[
1 −3 1
−1 2 4

]
.

Finn 2B , A2B , BA og A−1 hvis de eksisterer.

b) Avgjør for hvilke verdier av a følgende likningssystem har eksakt en løsning,
uendelig mange løsninger eller ingen løsning :

(a + 1) x + (a + 2) y − 2 z = 1− a
x + (a− 1) y − a z = −2
x + 2 y + (a− 2) z = 1

Skriv løsningene p̊a vektor-form n̊ar det er uendelig mange løsninger.

c) Løs systemet n̊ar a = 2.

Oppgave 2 :

a) Hva gjør hver enkelt av de følgende homogene transformasjonsmatriser ?

M1 =

 0 1 0
−1 0 0

0 0 1



M2 =

 1 0 −1
0 1 1
0 0 1



M3 =

 1 0 0
1 1 0
0 0 1


Hvilke av disse transformasjonene er lineære ?

b) La l være den rette linjen gjennom punktene A = (−3, 0) og B = (0, 3). Finn
den homogene transformasjonsmatrisen for speiling om l .
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Oppgave 3 :

a) Vis at vektorene (1, 2) og (2, 5) er en basis for R2, og finn koordinatene til
vektoren (1, 4) med hensyn p̊a denne basisen.

b) La T : R2 → R2 være en lineær transformasjon slik at T (1, 2) = (2,−1) og
T (2, 5) = (4, 1) . Finn T (1, 4) .

Oppgave 4 :

a) Finn en matrise P som diagonaliserer matrisen A =

[
5 1
2 6

]
, og angi den

tilhørende diagonalmatrisen D.

b) Løs differensiallikningssystemet

dx
dt = 5x + y

dy
dt = 2x + 6y


